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●机箱结实耐用、防水，可适用户外环境下使用；

●采用一体化机芯，全模具量化生产制作，大大提高产品稳定性，确保

道闸的运行精度；

●采用精密的四连杆机构，使闸杆快速平稳运行，有效减轻闸杆抖动，

减轻电机负荷，延长道闸的使用寿命；

●140W直流伺服电机，传动平稳，噪音低；

●停电时自动抬杆，方便快捷 ;

系统高度集成，可方便接入多种配套设备；

集光、电、机械控制于一体，操作灵活、方便，使用安全、可靠；●

采用原装进口的继电器，在户外潮杂环境下也可稳定工作；●

支持标准的遥控，智能学习功能，支持50组遥控编码；●

丰富的状态指示灯功能，方便设备的使用和售后维护；●

采用升降超时保护，有效保护电机，可全天候运行，防止闸机非正常

损坏；

●

●

遇阻反弹：闸杆在下落过程中，若遇到外力阻挡后，便会自动起杆，

减免因失误带来的损伤；

●

地感防砸：闸杆在下落过程中，如接收到地感信号后，便会自动起杆，

触发期间不落杆，待地感信号恢复后，闸杆自动下落，确保安全；

●

开优先防砸：闸杆在下落过程中，若遇紧急情况，无论是在开闸或关

闸运行状态，只要接收到开闸信号，闸杆便会执行开闸动作；

●

防砸胶条防砸：闸杆上配有橡胶胶条，可以减轻因为意外而造成的损失；●

3、安全特性

1、机械特性

2、电气特性

此款伺服道闸是我公司经过精心设计并制作的一款能够适应现代"安全、快

捷、高效、高质“管理的新一代智能道闸；其高标准、高质量、高集成化

的特性，时尚潮流的外观及其独特的视觉魅力，给人一种尊贵高雅、爽心

悦目的感觉，使得与其搭配起来更加具有相得益彰的效果，是停车场、酒

店、学校、花园别墅小区、企事业单位等场合的配套首选。



说明：D116-DH

道 闸 编 号

闸 杆 代 号

速 度 代 号

道闸方向的定义

左固定右向 右固定左向

1、规格参数

性能特点：

1、电机采用140W伺服电机，噪音小，可以24小时不停高速运转;

2、自带防砸车功能，确保安全通行;

3、开/关闸速度可单独调节，适用性更高，更加方便快捷;

4、智能化调节闸杆的运行，确保闸杆运行平稳;

5、支持计数功能，支持手动按钮开关，遥控开关，刷卡开闸;

6、具有延时落杆，小角度屏蔽地感功能。

6、支持断电开闸功能。

工作电压 DC24V

电机功率 140W

使用环境温度 -30℃~80℃

相对湿度 ≤90%

道闸杆长度

抬杆时间 1.5s~4S

闸杆中心离地高度 890mm

遥控距离 ≤30M

防护等级 IP54

输入接口 开关量信号或高电平信号

遥控频率 430 .5MHz

≤4.5M

1、技术参数

其中，D代表灯条杆,K代表快速,H代表中速

D116-DK

D116-DH

1.5 2

4
灯条杆

3.5

2.5



其内部结构是由全齿轮减速机输出轴运转,通过平面四连杆机构,将运动传递到主

轴，并依靠角度传感器来检测主轴转动的角度,精确的定位闸杆在运行过程中的

位置，从而实现对闸杆的控制。（详细说明请参见图示）

1、内部结构总图

1、内部结构总图

2、机芯内部总图

齿轮减速机与直
流伺服电机组件



当杆长发生改变时，按图示重新选择弹簧类型，再调整相应的参数即可。

弹簧的选择说明

道闸内部安装有平衡拉伸弹簧，在调试安装的过程中，可以根据闸杆的长

度(4M,3M等)更换弹簧的线径来达到力矩的平衡。（弹簧的线径选择，如

图所示）

弹簧的选择说明

灯条杆
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一、规格参数 伺服道闸总体结构

1

2

34 5 6

7

89

10 11 12

道闸主机

闸杆

杆把护罩扣盖

十字槽盘头螺钉M3*8

杆把护罩（灯条杆用）

外六角头螺栓M8*70(不锈钢304)

平垫Φ8(不锈钢304)

杆把垫块

灯条杆夹紧套

D116杆把

内六角凹端紧定螺钉M10*12

六角防松螺母M8
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地感线圈

1、根据现场情况先把地感线形状画出来，一般宽度1000MM，长度取决于道路

的宽度，通常两端比道路窄700MM至1000MM，在四个角上进行45&#176倒

角，防止尖角破坏线圈。

2、用切路机在路面上切出槽来，切槽宽度一般为3-5mm深度为30mm,同时还

要为线圈引线切一条通到道闸的槽。

3、把地感线一端放入机箱留好足够的长度，然后沿着切槽开始绕线圈，绕线圈

时必须将线圈拉直，但不要绷得太紧并紧贴槽底，一般绕五圈，绕好后将引出两

条线头做成紧密双绞的形式,接到车辆检测器上的7和8脚。

4、线圈埋好后，把地感线接到地感底座7和8端子，插上地感插头测试下，测试

时注意的是，车辆检测器上的电源指示灯是否常亮，信号指示灯（绿色）是否正

常，有车在地感线圈检测区域时，信号灯常亮，离开检测区域信号灯闪烁，起落

杆测试的时候观察下信号灯是否正常，如果一切正常最后用水泥或者沥青将切槽

封上。

一、安装说明

●打开包装箱，按配件清单清点相关随机零配件。

●根据所选用闸机左右向及安装现场实际情况，确定道闸主机的安装位置，

对非混凝土地基或道闸主机安装有斜坡的情况，建议砌混凝土地基，并应

确保地基与基础结合牢固，道闸主机机身与水平面垂直度小于1˚。

●根据控制室可岗亭的位置，依据《GB232电器装置安装工程施工及验收

规范》中的相关规定铺设电源线和控制线管（建议电源线和控制线分别穿

在不同的线管中）。

●在道闸主机安装位置安装膨胀螺钉（根据清单实际配备的配件确定），将

道闸主机固定牢固后，方可使用。

●用摇把将闸杆摇到水平位置，确定闸杆端部托杆的安装位置，并用螺丝将

托杆固定牢固（无托杆情况无需安装）。

●仔细对照接线图，将电源线和相关控制线接到闸机控制板上，确定无误后，

拧紧调试。

注：以上操作均应在断电的情况下运行。

二、具体操作

      （1）线路预埋

       按客户的要求将机箱位置定好，如需浇筑混凝土基座可事先完成（基座尺寸

       大小要比道闸底部外形尺寸大小多出约100-150mm），在机箱固定位置的

       中心点到控制室或岗亭之间预埋或开挖电缆线沟，埋放线管，穿入设备所用

       的3*1.5平方毫米电源线和4*0.5平方毫米控制线，确定无误后，回填混凝土。

      （2）固定机箱

       将机箱放到固定位置，打开机箱门，然后在机箱底板的螺钉孔中心和机箱底

       座边缘做上记号，移开道闸，在做好记号的位置用钻头垂直打孔（钻头大小

       要与随设备配带的膨胀螺栓相匹配），深度要符合膨胀螺钉的长度要求，将

       机箱移至原位，打入螺胀螺钉并紧固，固定牢固

（4）外围设备的安装

道闸安装牢固，并用调试完毕后，可以根据客户的需要，按道闸控制板接

线图接好机箱线路和相关外围设备的控制线路，并进行相关的调试。

（5）地感的安装

（3）闸杆的安装

 在道闸机箱固定牢固后，便可将闸杆安装在杆把位置，用配备的螺钉拧紧，

 并确定闸杆不倾斜，如需安装托杆，在调试好垂直，水平状态后，用摇把

 将闸杆摇到水平位置，确定闸杆端部托杆的安装位置，并用螺丝将托杆固

 定牢固（无托杆情况下无需安装）。



一、设备调试

一、参数设置快速浏览

      

     

      

      

      F-01：设备方向的选择。

      
     

      

      

      F-02：设备类型的选择。

      
     

      

      

      F-09：开闸角度调节。

      
     

      

      

      F-10：关闸角度调节。

      
     

      

      

      F-13： 。

      
     

      

      

遇阻反弹力度调节

      F-14： 。

      
     

      

      

遇阻反弹反应时间调节

      F-15： 。

      
     

      

      

地感屏蔽角度调节

      F-16： 。

      
     

      

      

延时关闸调节

      F-21：开闸速度调节。

      
     

      

      

      F-23：开闸第一减速角度调节。

      
     

      

      

      F-24： 。

      
     

      

      

开闸第二减速角度调节
      F-25： 。

      
     

      

      

开闸第二减速速度调节
      F-26：关闸速度调节。

      
     

      

      

      F-28： 。

      
     

      

      

关闸第一减速角度调节
      F-29： 。

      
     

      

      

关闸第二减速角度调节
      F-30： 。

      
     

      

      

关闸第二减速速度调节

二、参数调试

      

     

      

      

     

      

说明：设备在出厂时已调试完成，现场直接安装闸杆即可，建议不要随意修改出厂参数。

二、故障分析

序号 故障现象 故障原因 故障排除

1、更换电池；

2、更换手柄；

电源指示灯不亮，

按键无反应

1、电源未连接； 1、连接电源；

电源指示灯亮，

遥控无反应

1、遥控编码不对；

2、接收模块不良；

3、存在同频干扰。

4、遥控器未学习。

1、重新编码；

2、更换接收模块；

3、更换其他频率。

4、学习遥控器。

电源指示灯亮，

起落杆指示灯正常，

电机不运行

1、电机线接触不良； 1、连接好电机线；

无法起、落杆限位 1、电机霍尔线松动； 1、重新接好电机霍尔线

遥控手柄无反应
1、手柄电池电量不足

2、手柄坏；

1

2

3

4

5

常用参数设置及调试

1、松开主轴拐臂的三颗锁紧螺丝，将闸杆转动到水平位置，再锁

紧螺丝，重新学习限位。

2、调整开闸角度F-09/关闸角度F-10的参数。

1、起杆速度过大,调小F-21的参数

2、调整 F-23的参数

3、弹簧力度过大，调整弹簧的孔位或拧松调节杆调整弹簧的力度。

第一开闸减速角度

调试项目 调试方法

闸杆不在水平位置/

闸杆不在垂直位置

闸杆起杆抖动

闸杆落杆抖动

1、落杆速度过大,调小F-26的参数

2、调整 的参数

3、弹簧力度过小，调整弹簧的孔位或拧紧调节杆调整弹簧的力度。

第一关闸减速角度F-28

2、选择设备类型：设备通电后，按住     键进入主菜单，再按     键或     键，直至数码管显示"F-02"后按

     键进入设备类型的选择，其中"01"代表高速闸，"02"代表120：1齿轮减速机，"03"代表60：1齿轮减

速机，选择完成后按     键保存数据。

      

4、开闸速度调节：数码管显示"F-21"时，按     键进入开闸速度调节，再按     或     键调整开闸速度，数值

越大，开闸速度越快，数值越小，开闸速度越慢，调整完成后按     键保存数据。

3、学习限位：在主界面按     键设备会向起杆方向运行，直到撞上机械限位后停止，数码管显示"90"，学

习限位成功。

5、开闸第一减速角度调节：数码管显示"F-23"时，按     键进入开闸第一减速角度调节，再按     或     键调

整开闸第一减速角度，数值越大，开闸减速角度越大，数值越小，开闸减速角度越小，调整完成后按     键

保存数据。

6、开闸第二减速角度调节：数码管显示"F-24"时，按     键进入开闸第二减速角度调节，再按     或     键调

整开闸第二减速角度，数值越大，开闸第二减速角度越大，数值越小，开闸第二减速角度越小，调整完成后

按     键保存数据。

7、开闸第二减速速度调节：数码管显示"F-25"时，按     键进入开闸第二减速速度调节，再按     或     键调

整开闸第二减速速度，数值越大，开闸第二减速速度越快，数值越小，开闸第二减速速度越慢，调整完成后

按     键保存数据。

8、关闸速度调节：数码管显示"F-26"时，按     键进入关闸速度调节，再按     或     键调整关闸速度，数值

越大，关闸速度越快，数值越小，关闸速度越慢，调整完成后按     键保存数据。

9、关闸第一减速角度调节：数码管显示"F-28"时，按     键进入关闸第一减速角度调节，再按     或     键调

整关闸第一减速角度，数值越大，关闸第一减速角度越大，数值越小，关闸第一减速角度越小，调整完成后

按     键保存数据。

10、关闸第二减速角度调节：数码管显示"F-29"时，按     键进入关闸第二减速角度调节，再按     或     键调

整关闸第二减速角度，数值越大，关闸第二减速角度越大，数值越小，关闸第二减速角度越小，调整完成后

按     键保存数据。

11、关闸第二减速速度调节：数码管显示"F-30"时，按     键进入关闸第二减速速度调节，再按     或     键调

整关闸第二减速速度，数值越大，关闸第二减速速度越快，数值越小，关闸第二减速速度越慢，调整完成后

按     键保存数据。

12、开闸角度调节：数码管显示"F-09"时，按     键进入开闸角度调节，再按     或     键调整开闸的角度，数

值越大，开闸角度越大，数值越小，开闸角度越小，调整完成后按     键保存数据。

13、关闸角度调节：数码管显示"F-10"时，按     键进入关闸角度调节，再按     或     键调整关闸的角度，数

值30代表闸杆水平，大于30闸杆会往起杆方向偏移，小于30闸杆会往落杆方向偏移，数值越大，闸杆往起杆

方向偏移角度越大，数值越小，闸杆往起杆方向偏移角度越小，调整完成后按     键保存数据。

14、遇阻反弹力度调节：数码管显示"F-13"时，按     键进入遇阻反弹力度调节，再按     或     键调整遇阻反

弹的力度，数值越大，遇阻反弹时闸杆下落的力度越大，数值越小，遇阻反弹时闸杆下落的力度越小，调整

完成后按     键保存数据。( 不建议随意更改此参数值)调整此参数有可能引起控制器误判，

15、遇阻反弹反应时间调节：数码管显示"F-14"时，按     键进入遇阻反弹反应调节，再按     或     键调整遇

阻反弹的反应时间，数值越大，遇阻反弹反应时间越长，数值越小，遇阻反弹反应时间越短，调整完成后按     

     键保存数据。(调整此参数有可能引起控制器误判，不建议随意更改此参数值)

1、选择设备方向：设备通电后，按住     键进入主菜单，再按     键或     键，直至数码管显示"F-01"后按

     键进入设备方向的选择，其中"       "代表右向，"       "代表左向，根据实际设备的方向选择，选择完成

后按     键保存数据。

      

（更改此参数后需断电重启方可生效）

16、地感屏蔽角度调节：数码管显示"F-15"时，按     键进入遇阻反弹反应调节，再按     或     键调整地感屏

蔽的角度值，数值越大，地感屏蔽角度越大，数值越小，地感屏蔽角度越小，调整完成后按     键保存数据。



服务条款：

     一、1年内免费维修；

     二、终生提供维修。

     三、以下情况不在免费保修范围内：

     A、用户不按照说明书安装使用，造成产品损坏的；

     B、电源不稳定，超过产品规定范围或不符合国家安全用电标准而造成产品损坏的；

     C、因自然灾害等不可抗拒的因素造成产品损坏的；

     D、用户使用不当造成外观受损的。

本说明书的最终解释权归本公司所有。

主板按键位于控制盒的正面，共有10个按键，按键如下图所示。

使用前必须检查设备上的接线是否牢固可靠，确保一切正常方可上电运行。

使用与维护说明

二、维护说明

当需要打开闸杆时，按一下控制器或遥控器上的"起杆"键，此时闸杆会自动起杆，到位后自动停止。

当需要关闭闸杆时，按一下控制器或遥控器上的"落杆"键，此时闸杆会自动落杆，到位后自动停止。

在落杆过程中，如遇有车辆及行人通过可按"起杆"键，闸杆会马上往起杆方向运行。

停电时若闸杆处于水平状态，可转动电机尾部的摇手将闸杆抬起至竖直位置，来电后直接按遥控器

"落杆"键，闸杆会自动落杆，恢复正常使用。

警告：使用本设备必须安全接地！

应经常用柔软的细布擦拭机箱表面的灰尘、油污，保持机箱表面的清洁。

定期检查控制板的接线部位是否有松动、接触不良等，保持控制设备处于通风干燥的地方，切

勿水洗和浸水，以确保其性能的稳定，提高产品使用寿命。

定期检查闸机各连接部位和运动部位的连接情况，对松动的紧固件进行紧固。

定期检查平衡弹簧，确保弹簧无断裂或裂纹现象。

定期检查减速器是否有漏油等不良现象。

定期检查系统接地连接情况，确保系统接地连接可靠。

一、使用说明

1、    ：用于进入和退出主菜单。

  

2、    ：用于 。

  

菜单的向上选择和数值的向上调整
3、    ：用于 。

  

菜单的向下选择和数值的向下调整
4、    ：用于进入子菜单和参数的确认。

  

5、    ：用于道闸的起杆操作。

  

6、    ：用于道闸的落杆操作。

  

7、    ：用于道闸的停止操作。

  

8、    ：用于学习和删除遥控编码。

  

18、 ：如需学习遥控编码，先按住     键，直到数码管显示"1"的同时按住遥控器

上的任意键即可，注册成功后返回到主界面，在主界面按住     键5秒，直到数码管显示0000，即可删

除注册过的所有遥控器。

学习和删除遥控编码

17、延时关闸调节：数码管显示"F-16"时，按     键进入延时关闸调节，"00"表示关闭延时关闸功能，

"01-90"代表无地感时延时关闸的时间，根据需要设置即可，单位为秒，"91-99"代表地感信号消失后

延时关闸的时间根据需要设置即可，单位为秒，调整完成后     键保存数据。
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